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前  言

  GB/T35989《石油天然气工业 海上浮式结构》分为两个部分:
———第1部分:单体船、半潜式平台和深吃水立柱式平台;
———第2部分:张力腿平台(TLP)。
本部分为GB/T35989的第1部分。
本部分按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本部分使用翻译法等同采用ISO19904-1:2006《石油天然气工业 海上浮式结构 第1部分:单体

船、半潜式平台和深吃水立柱式平台》。
本部分由全国石油天然气标准化技术委员会(SAC/TC355)提出并归口。
本部分起草单位:中海油研究总院。
本部分主要起草人:时忠民、屈衍、杜庆贵、冯玮、肖越、姜哲、冯加果、刘潇。
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石油天然气工业 海上浮式结构 第1部分:
单体船、半潜式平台和深吃水立柱式平台

1 范围

GB/T35989的本部分规定了海洋石油用于实现钻井、生产、存储及外输功能的海上浮式结构的设

计和评估技术要求。
本部分适用于单体船、半潜式平台和深吃水立柱式平台三类钢质浮式结构。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T20660—2006 石油天然气工业 海上生产装置的火灾、爆炸控制、消减措施 要求和指南

(ISO13702:1999,IDT)

GB/T23511—2009 石油天然气工业 海洋结构的一般要求(ISO19900:2002,IDT)

ISO19901-1:2005 石油天然气工业 海洋结构的特殊要求 第1部分:海洋环境选取及运营要

求(Petroleumandnaturalgasindustries— Specificrequirementsforoffshorestructures—Part1:

Metoceandesignandoperatingconsiderations)

ISO19901-7:2005 石油天然气工业 海洋结构的特殊要求 第7部分:海上浮式结构物及移动

结构物的定位系统(Petroleumandnaturalgasindustries—Specificrequirementsforoffshorestruc-
tures—Part7:Stationkeepingsystemsforfloatingoffshorestructuresandmobileoffshoreunits)

ISO19902:2007 石油天然气工业 固定式海洋钢结构(Petroleumandnaturalgasindustries—

Fixedsteeloffshorestructures)

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
异常 abnormal
超过常规设计工况的情况,区别于极小概率事件。

3.2
意外 accidental
结构或其附属构件遭遇意外或异常的情况。
例如:撞击、火灾、爆炸、局部失效或者设计中的压力差消失(例如浮力)。

3.3
作用 action
结构上的外部荷载(直接作用)或可引起变形的因素或可产生加速度因素(间接作用)。
例如:制造误差、安装、就位、温度改变或者湿度改变等作用可引起结构变形。
注:地震作用通常产生加速度。
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