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前  言
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本标准起草单位:中国航空工业集团公司北京长城计量测试技术研究所、中国计量科学研究院、苏

州东菱振动试验仪器有限公司、浙江省计量科学研究院。
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动态力传感器校准方法 冲击力法校准

1 范围

本标准规定了使用冲击力法对动态力传感器进行校准的方法和操作程序。
本标准适用于冲击力峰值为20N~200kN,冲击力脉冲持续时间为0.5ms~10ms范围内所给出

的动态力传感器冲击力灵敏度的校准。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T2298—2010 机械振动、冲击与状态监测 词汇(ISO2041:2009,IDT)

GB/T7665—2005 传感器通用术语

GB/T13823.20—2008 振 动 与 冲 击 传 感 器 的 校 准 方 法 加 速 度 计 谐 振 测 试 通 用 方 法

(ISO5347-22:1997,IDT)

GB/T20485.1—2008 振动与冲击传感器校准方法 第1部分:基本概念(ISO16063-1:1998,

IDT)

GB/T20485.13—2007 振动与冲击传感器校准方法 第13部分:激光干涉法冲击绝对校准

(ISO16063-13:2001,IDT)

GB/T20485.22—2008 振动与冲击传感器校准方法 第22部分:冲击比较法校准(ISO16063-
22:2005,IDT)

3 术语及定义

GB/T2298—2010、GB/T7665—2005、GB/T20485.1—2008界定的以及下列术语和定义适用于

本文件。

3.1
有效质量 effectivemass
作用于力传感器敏感面上的,在冲击运动过程中以自身惯性力参与加载的所有部件质量的总和。
注:主要包括质量块、连接附件和测量传感器等。

4 测量不确定度

4.1 采用绝对法复现冲击加速度运动

冲击力灵敏度的测量不确定度:
———在设定参考冲击力峰值10kN,参考冲击力脉冲持续时间2ms和放大器参考增益时,为读数

的2%;
———对所有冲击力峰值、脉冲持续时间,不超过读数的10%。
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