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2 SIAx#%

AT G H T RS

JIG 746—2004  # ARG

JIF 1001—2011 @ iF s ARE e X

JIF 1034—2005 it A AR S X

JIF 1251—2010 Ay for I & R e A RS

GB/T 3102. 7—1993 5 2F 4= F A

GB/T 3947—1996 & 2f 44 1A R i

GB/T 12604. 1-—2005 Jofikeill AE 8 R

GB/T 17421. 2 HURKIEN 55 2 #5r. BO R 0y & 00 BE 0 2 8 0 4 B
(1 58

NS HIH B 51 SCF s AN H B0 A & T A s LR A H B 51 H S
P, HEHRA CHEITA B SR 3 H AR,

3 ARiEFMIHERMA

ARFLE R GB/T 3102. 71993, GB/T 17421. 2 *f B (1 & F1ELA
AHAE R JJF 1034-—2005, JJF 1251—2010, JJF 1001—2011 F1 JJG 7462004
R DL R SoE
3.1 A#h A axis
58 X e )l
E. FE A X,
3.2 B#h B axis
58 Y Rhe e o
E. FHBAHY H,
3.3 WHI W axis
L% 7 WhiE R 1.
H: EETHEENEN ZH,
3.4 WHLATRE  axis travel [JJF 1251—2010]
TERCT 420 N 12 3l BB R U il 2 7% 2 1 B K L AT R B Se il 2k [l 5 19 B RAT R
3.5 Wk HmE K E  unidirectional accuracy of positioning of an axis [ JJF 1251—
1





