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电工术语 水轮机控制系统

1 范围

本标准规定了水轮机控制系统的专用术语。

本标准适用于制定水轮机控制方面的标准、编制技术文件及招投标文件,也适用于编写和翻译专业

文献 、教材及书刊等。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T9652.1—2007 水轮机控制系统技术条件

GB/T9652.2—2007 水轮机控制系统试验

3 控制系统

3.1
水轮机控制系统 controlsystemforhydraulicturbines
用来检测被控参量(转速、功率、水位、流量等)与给定参量的偏差,并将它们按一定特性转换成主接

力器行程的一些设备所组成的系统。

3.2
被控制系统 controlledsystem
由水轮机控制系统控制的系统,它包括水轮机、引水和泄水系统、装有电压调节器的发电机及其所

并入的电网。

3.3
水轮机调节系统 regulatingsystemforhydraulicturbines
由水轮机控制系统和被控制系统组成的闭环系统。

3.4
有差调节 differenceregulation;deviationregulation
水轮机控制系统处于自动调节状态下,永态差值系数大于零的调节方式。

3.5
无差调节 no-differenceregulation;no-deviationregulation
水轮机控制系统处于自动调节状态下,永态差值系数等于零的调节方式。

3.6
随动系统 servo-system
自动跟踪控制装置输出,并转换、放大的位置反馈控制系统。
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