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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准使用翻译法等同采用ISO15230:2007《机械振动与冲击 手传振动人机界面的耦合力》(英

文版)。
本标准由全国机械振动、冲击与状态监测标准化技术委员会(SAC/TC53)提出并归口。
本标准负责起草单位:吉林省安全科学技术研究院。
本标准主要起草人:张春慧、肖建民、王永胜、高秀丽。
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引  言

手臂系统与所使用的手持或带有导向装置的手握机器之间的耦合力是非常重要的因素。尽管这种

力在振动和非振动机器中都存在,本标准主要是针对在人机界面中,手臂系统直接与振动机器表面接触

一系列力的描述。
操作振动机器所涉及的耦合力通常由两部分组成。第一部分是由手臂系统施加的力,也就是用于

提供必需的控制和导向以获得期望的生产效率,本标准即是针对这种准静态力(频率低于5Hz);第二

部分是生物动力学力,即手臂系统对振动的生物动力学反应所产生的力。
手对振动表面不同的耦合对人体的影响有以下两个方面:
可能测量的手柄振动和传递至手臂系统的振动之间的关系会改变。这种改变会影响手臂系统的振

动效应。
耦合能导致暴露于振动下的解剖结构的血管系统、神经系统、关节和肌腱等产生一系列的反应。
通常,基于大量的振动对人体基础生理学影响的研究来模拟机器振动工况,即用推力和握力来描述

手和机器手柄之间的耦合力。
本标准有助于流行病学或实验室研究中的耦合数据报告。
未来,在工作现场进行测定或评价机械振动对人的影响的测量时,可考虑手臂系统接触振动表面造

成的影响。
对耦合力和振动加速度的测量需要同时考虑其潜在的相互影响。
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机械振动与冲击
手传振动人机界面的耦合力

1 范围

本标准描述了机器操作者的手与振动机器表面之间的耦合参数。

手和振动表面之间的耦合能用不同的参数和这些参数的组合来加以描述:
———力:如推力、拉力、握力;
———施加于皮肤的压力。

另外,附录A~附录E中提供了标准的测量方法:测量步骤指导,参数耦合力和压力的测量,以及

要求的测量工具。

本标准不适用于与手无关的力。

2 符号和缩略语

下列符号和缩略语适用于本文件。

2.1 符号

F   力

i  自然数

n  求和的元素总数

Pi  表面单元i的局部压力

S  表面

t  时间

T  操作周期

α  手与截面所成的角

β  机器与截面所成的角

δ  握力比例系数

γ  推力比例系数

2.2 下角脚标

BD 生物动力学力

c  接触

coup 耦合

f  进给

g  导向

gr  握

l  举
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