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前  言

  本标准代替GB/T5743—1994《船用自动操舵仪通用技术条件》。
本标准与GB/T5743—1994相比主要变化如下:
———标准名称由“船用自动操舵仪通用技术条件”改为“船用自动操舵仪”;
———编排格式按GB/T1.1—2000作了修改;
———增加了设计章节(4.4);
———增加了接口要求(4.6);
———修改了报警要求[4.3.6.1b)、4.3.6.3];
———删除了可靠性要求;
———删除了霉菌要求。
本标准由中国船舶工业集团公司提出。
本标准由全国海洋船标准化技术委员会航海仪器分技术委员会(SAC/TC12/SC5)归口。
本标准起草单位:九江中船仪表有限责任公司。
本标准主要起草人:于福岭、王继军、丁华、肖宁、段德智、张洪斌、郭玉芳。
本标准所代替标准的历次版本发布情况为:
———GB/T5743—1985、GB/T5743—1994。
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船 用 自 动 操 舵 仪

1 范围

本标准规定了船用自动操舵仪(以下简称操舵仪)的技术要求、试验方法和检验规则等。

本标准适用于船用自动操舵仪的设计、制造和验收。

2 规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件,其随后所有

的修改单(不包括勘误的内容)或修订版均不适用于本标准,然而,鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件,其最新版本适用于本标准。

GB/T191 包装储运图示标志(GB/T191—2008,ISO780:1997,MOD)

GB4208 外壳防护等级(IP代码)(GB4208—2008,IEC60529:2001,IDT)

GB/T13306 标牌

GB/T13384 机电产品包装通用技术条件

CB/T3973—2005 船舶与海上技术 磁罗经在船上的定位(ISO694:2000,IDT)

IEC60945:2002 海上导航和无线电通信设备及系统 一般要求 测试方法和要求的测试结果

IEC61162-1 海上导航和无线电通信设备及系统 数字接口 第1部分:单通话器和多受话器

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

3.1 
  自动操舵仪 autopilot

根据指令信号自动完成操纵舵机的装置。

3.2 
  自动操舵 automaticsteering

使船舶自动地稳定在给定航向上航行的操舵方式。

3.3 
  随动操舵 follow-upsteering

使舵机按给定舵角指令转舵的操舵方式。

3.4 
  简易操舵 on-offsteering

使舵机按给定转向转舵的操舵方式。

3.5 
  平均转舵速度 averagerudderrate

舵叶从一舷满舵到另一舷满舵所转过角度除以该段时间的商值。

3.6 
  航向稳定度 coursekeepingaccuracy

自动航行时,航向变化曲线与指令航向角直线之间所形成的面积之和除以该段时间的商值。
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