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前　　言

　　本标准等同采用ＩＳＯ１０９６８：２００４《土方机械　司机的操纵装置》（英文版）。

本标准等同翻译ＩＳＯ１０９６８：２００４。

为便于使用，本标准作了下列编辑性修改：

———将“本国际标准”一词改为“本标准”；

———删除国际标准的前言；

———对ＩＳＯ１０９６８：２００４中引用的国际标准，用已被采用为我国的标准代替对应的国际标准。

本标准代替ＧＢ／Ｔ８５９５—２００１《土方机械　司机的操纵》。

本标准与ＧＢ／Ｔ８５９５—２００１相比，主要变化如下：

———标准名称由“土方机械　司机的操纵”改为“土方机械　司机的操纵装置”；

———增加了条款３．３、３．４、３．５、５．２、６．４、Ａ．３．２、Ａ．４．２、Ａ．４．３、Ａ．５．１．２、Ａ．６．２、Ａ．６．３．３、Ｂ．１．４、

Ｂ．１．５、Ｂ．２．２、Ｂ．３．２、Ｂ．４．３、Ｂ．４．６、Ｂ．５．４；

———删除了原附录Ｃ“操纵装置的典型布置”。

本标准的附录Ａ和附录Ｂ为规范性附录。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国土方机械标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ３３４）归口。

本标准负责起草单位：天津工程机械研究院。

本标准参加起草单位：厦门厦工机械股份有限公司。

本标准主要起草人：吴润才、李蔚苹。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ８５９５—１９８８、ＧＢ／Ｔ８５９５—２００１。
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土方机械　司机的操纵装置

１　范围

本标准规定了ＧＢ／Ｔ８４９８定义的土方机械司机驾驶操纵的主要操纵装置的要求和指南（对于司机

遥控操纵的机器见ＩＳＯ１５８１７：２００５）。

本标准对手指、手或脚操纵装置进行了规定，但并不限制其他的操纵形式、操纵位置或操纵动作的

应用。然而，推荐操纵装置的布局应遵循司机的安全和人类工效学的一般要求及原则。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ８４２０　土方机械　司机的身材尺寸与司机的最小活动空间（ＧＢ／Ｔ８４２０—２０００，ｅｑｖ

ＩＳＯ３４１１：１９９５）

ＧＢ／Ｔ８４９８　土方机械　基本类型　识别、术语和定义（ＧＢ／Ｔ８４９８—２００８，ＩＳＯ６１６５：２００６，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ８５９３．１　土方机械　司机操纵和其他显示符号　第１部分：通用符号（ＧＢ／Ｔ８５９３．１—

１９９８，ｅｑｖＩＳＯ６４０５１：１９９１）

ＧＢ／Ｔ８５９３．２　土方机械　司机操纵和其他显示符号　第２部分：机器、工作装置和附件的特殊符

号（ＧＢ／Ｔ８５９３．２—１９９８，ｅｑｖＩＳＯ６４０５２：１９９３）

ＧＢ／Ｔ１４７８１　土方机械　轮式机械的转向能力（ＧＢ／Ｔ１４７８１—１９９３，ｅｑｖＩＳＯ５０１０：１９９２）

ＧＢ／Ｔ１９９２９　土方机械　履带式机器　制动系统的性能要求和试验方法（ＧＢ／Ｔ１９９２９—２００５，

ＩＳＯ１０２６５：１９９８，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｔ２１１５２　土方机械　轮胎式机器　制动系统的性能要求和试验方法（ＧＢ／Ｔ２１１５２—２００７，

ＩＳＯ３４５０：１９９６，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ２１９３５　土方机械　操纵的舒适区域与可及范围（ＧＢ／Ｔ２１９３５—２００８，ＩＳＯ６６８２：１９８６，

ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ２２３５６　土方机械　钥匙锁起动系统（ＧＢ／Ｔ２２３５６—２００８，ＩＳＯ１０２６４：１９９０，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ２２３５９　土方机械　电磁兼容性（ＧＢ／Ｔ２２３５９—２００８，ＩＳＯ１３７６６：２００６，ＩＤＴ）

ＩＳＯ１５８１７：２００５　土方机械　远程控制的安全要求

ＩＳＯ１５９９８：２００８　土方机械　应用电子元件的机器控制系统（ＭＣＳ）　功能安全的性能准则和

试验

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

３．１

主要操纵装置　狆狉犻犿犪狉狔犮狅狀狋狉狅犾

由司机频繁连续使用的操纵装置（见ＧＢ／Ｔ２１９３５）。

注：主要操纵装置如下：

ａ）　主机：

１）　转向；

１
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