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前  言

  GB14048《低压开关设备和控制设备》目前包括如下部分:
———第1部分:总则;
———第2部分:断路器;
———第3部分:开关、隔离器、隔离开关及熔断器组合电器;
———第4-1部分:接触器和电动机起动器 机电式接触器和电动机起动器(含电动机保护器);
———第4-2部分:接触器和电动机起动器 交流电动机用半导体控制器和起动器(含软起动器);
———第4-3部分:接触器和电动机起动器 非电动机负载用交流半导体控制器和接触器;
———第5-1部分:控制电路电器和开关元件 机电式控制电路电器;
———第5-2部分:控制电路电器和开关元件 接近开关;
———第5-3部分:控制电路电器和开关元件 在故障条件下具有确定功能的接近开关(PDF)的

要求;
———第5-4部分:控制电路电器和开关元件 小容量触头的性能评定方法 特殊试验;
———第5-5部分:控制电路电器和开关元件 具有机械锁闩功能的电气紧急制动装置;
———第5-6部分:控制电路电器和开关元件 接近传感器和开关放大器的DC接口(NAMUR);
———第5-7部分:控制电路电器和开关元件 用于带模拟输出的接近设备的要求;
———第5-8部分:控制电路电器和开关元件 三位使能开关;
———第5-9部分:控制电路电器和开关元件 流量开关;
———第6-1部分:多功能电器 转换开关电器;
———第6-2部分:多功能电器(设备) 控制与保护开关电器(设备)(CPS);
———第7-1部分:辅助器件 铜导体的接线端子排;
———第7-2部分:辅助器件 铜导体的保护导体接线端子排;
———第7-3部分:辅助器件 熔断器接线端子排的安全要求;
———第8部分:旋转电机用装入式热保护(PTC)控制单元。
本部分是GB14048的第4-3部分,编号为GB/T14048.12。
本部分按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本部分代替GB/T14048.12—2006《低压开关设备和控制设备 第4-3部分:接触器和电动机起动

器 非电动机负载用交流半导体控制器和接触器》。
本部分与GB/T14048.12—2006相比,主要变化如下:
———引入“旁路控制器”概念,并新增相关的术语、定义及关于“带或不带旁路开关电器的控制器和

接触器”的各项要求;
———图1“控制器的图例”中增加了两种旁路电器的结构图;
———第6章“产品资料”中删去“通断操作过电压”的要求,并在6.3“安装、操作和维修说明”中增加

一项需采取措施的情况;
———8.1.2“材料要求”中增加灼热丝试验以及基于可燃性类别的试验;
———8.2.1“动作条件”中增加旁路电器中各类型元件的动作要求及用途;
———8.2.2“温升”中补充了当试验电压低于100V和温升超过50K时应采取的措施;
———8.2.2.4“主电路”中增加主电路中各类机械开关电器及半导体电器的温升要求;
———新增线圈和电磁铁的绕组的温升要求,并增加表4“在空气或油中绝缘的线圈的温升限值”和
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表5“断续周期工作制试验循环数”;
———8.2.4.2“主电路开关电器的接通和分断能力”增加了组装的机械开关电器的相关要求;
———8.3.2“发射”中修改关于“发射”及“谐波”的要求,改为引用IEC60947-1中的相应条款并作适

当补充;
———9.1.5“特殊试验”中引入原本为考虑中的特殊试验的相关要求;
———9.3.2“一般试验条件”中对程序试验的一般条件作了补充;
———9.3.3.3“温升”中新增线圈和电磁铁的温升试验及测量要求;
———9.3.3.4.1“型式试验”中删去 “耐湿热性能验证”并留为空;
———将9.3.3.5“混合式电器中串联的机械开关电器的额定接通和能力以及约定操作性能”标题改

为“机械开关电器的接通和分断能力”并分类对机械开关电器加以详细规定;
———新增 “热稳定试验程序”的规定;
———9.3.4.1.1“短路试验的一般要求”中补充了与外壳相关的要求;
———9.3.4.3“控制器和接触器的限制短路电流”中对“一般要求”作了补充;
———9.4.2.2中修改了射频电磁场的要求;
———9.4.2.4“浪涌”中规定了相角优选值;
———9.4.2.6中修改了电压暂降和短时中断的相关要求,并删去原表16“电压暂降和短时中断”;
———删除附录D(规范性附录)辐射发射试验的要求;
———删除附录E(资料性附录)将GB4824中辐射发射限值转换为发射功率等效值的方法;
———删除附录G(资料性附录)控制电路的配置距离;
———删除附录H(资料性附录)由用户和制造商协议的条款项目;
———增加附录I(规范性附录)半导体控制器和接触器短路试验的修正试验电路。
本部分使用翻译法等同采用IEC60947-4-3:2014(2.0版)《低压开关设备和控制设备 第4-3部

分:接触器和电动机起动器 非电动机负载用交流半导体控制器和接触器》。
与本部分中规范性引用的国际文件有一致性对应关系的我国文件如下:
———GB14048.1—2012 低压开关设备和控制设备 第1部分:总则(IEC60947-1:2011,MOD);
———GB/T17626(所有部分) 电磁兼容 试验和测量技术[IEC61000-4(所有部分)]。
本部分根据我国的具体情况作了如下的编辑性修改:
———删除术语和定义中的索引;
———IEC60410:1973《计数检查抽样方案和程序》目前已废止,IECSC121A相关标准的修订版文

件中,对于该技术内容的引用文件已改为ISO2859-1,其对应的国标为GB/T2828.1—2012
《计数抽样检验程序 第1部分:按接收质量限(AQL)检索的逐批检验抽样计划》,故本部分

改为引用国标GB/T2828.1—2012;
———对没有引用在条款中的表格增加了引用语句;
———5.4“使用类别”第4段中给出的“表3、表6、表7和表8”有误,改为正确编号;
———6.1“资料内容”中列项编号疑跳号,改为正确顺序。
本部分由中国电器工业协会提出。
本部分由全国低压电器标准化技术委员会(SAC/TC189)归口。
本部分起草单位:上海电器科学研究院、上海电科电器科技有限公司、浙江正泰电器股份有限公司、

通用电气企业发展(上海)有限公司、苏州电器科学研究院股份有限公司。
本部分主要起草人:张丽丽、曾萍、朱映平、王东亚、陈源、栗惠。
本部分所代替标准的历次版本发布情况为:
———GB/T14048.12—2006。
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引  言

  本部分包括非电动机负载用低压交流半导体控制器和接触器(固态接触器)。作为控制器,除了简

单的接通和分断非电动机负载之外还有许多其他功能和特性。作为接触器,具有与机械式接触器相同

的功能,但在主电路中有一个或多个半导体开关电器。
这类电器可以为单极或多极(见IEC60947-1:2007中2.3.1)。本部分规定包含所有必要的散热材

料和接线端子在内的完整电器作为一个单元。如果制造商给出了关于如何选择散热器以及如何将电器

安装在散热器上的详细信息时,用于用户组装所需要的未装配的散热器可以与电器一起提供,也可以不

提供。
在本部分中,当主要强调电力半导体开关元件的特殊特性时使用“控制器”这一通用术语;当主要强

调简单接通和分断特性时使用“接触器”这一通用术语;当主要强调各种不同配置的特性时则使用特定

的名称(例如,型式4、型式HxB等)。
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低压开关设备和控制设备
第4-3部分:接触器和电动机起动器

非电动机负载用
交流半导体控制器和接触器

1 范围

GB/T14048的本部分适用于通过变换交流电路的导通状态和截止状态对其进行操作的非电动机

负载用交流半导体控制器和接触器,典型应用见表2中的使用类别。
作为控制器,应能持续或在规定的时间内降低负载端交流电压有效值的幅值,但由施加电压所确定

的交流半波时间应保持不变。
本部分的电器可以带有一个串联的机械式开关电器且连接至额定电压不超过交流1000V的

电路。
本部分规定了带或不带旁路开关电器的控制器和接触器。
本部分涉及的半导体控制器和接触器一般不用于分断短路电流,所以宜采用适当的短路保护电器

(见8.2.5)构成电气装置的一部分,但其并不是控制器本身必需的。
因此,本部分规定了与分离的短路保护电器配合使用的半导体控制器和接触器的要求。
本部分不适用于:
———交直流电动机的操作;
———GB/T14048.6中规定的低压交流电动机用半导体控制器和起动器;
———符合IEC60146系列标准要求的电子式交流电力控制器;
———有或无固态继电器。
在半导体控制器和接触器中使用的接触器和控制电路电器宜符合相关产品标准的要求,所使用的

机械开关电器宜符合各自产品标准的要求以及本部分的附加要求。
本部分的目的是规定以下内容:

a) 半导体控制器和接触器及相关设备的特性;

b) 半导体控制器和接触器在以下几方面满足的条件:
———操作性能;
———介电性能;
———外壳防护等级(如有);
———结构;

c) 验证满足上述条件的试验和试验所采用的方法;

d) 设备上或制造商说明书中提供的信息。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T2828.1—2012 计数抽样检验程序 第1部分:按接收质量限(AQL)检索的逐批检验抽样
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