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负荷传感器动态特性校准规范

本规范适用于负荷传感器 (力传感器)及配有二次仪表的负荷传感器测力系统动态

特性的校准。以下将负荷传感器简称传感器。

一 概  述

负荷传感器主要用于测量载荷量 (力)的量值及变化,并以电信号的形式输出,被

广泛应用于各种测力场合。
当测量对象为动态载荷时,为保证测量结果的准确可靠,应该对传感器进行动态特

性校准。
本规范使用阶跃力源校准负荷传感器的动态特性。

二 技 术 要 求

1 对被校传感器的技术要求

1.1 通用要求

传感器或传感器与二次仪表组成的系统应配有使用说明书,输入输出接线图、简明

原理图等。说明书中应标明传感器的名称、生产厂家、型号规格、量程、准确度、适用

频率范围及供电源要求等。传感器上应有型号、编号、制造日期和量程。

1.2 标志及外观

传感器外观结构应完好。标志清晰明确,连接电缆及各类附件齐全。
传感器的输入输出端应有明显标志。

1.3 技术资料

使用中及维修后的送校传感器应有前次的校准证书或校准报告,新出厂或新定型的

传感器送校,应有产品合格证及按技术条件规定的试验报告。对被校传感器技术指标具

有影响且必需的供电源、放大器等的技术指标应同时提供。

1.4 传感器正常工作所必需的辅助设备 (如供电源、放大器等)应使用原配,或性能

不低于原配的产品。

1.5 静态性能的校准

所有进行动态性能校准的传感器,均应首先进行静态性能的检定。检定项目及方法

按中华人民共和国国家计量检定规程JJG391—1985 《负荷传感器》或JJG632—1989
《动态力传感器》执行。

1.6 被校传感器的动态特性应具有一致性,在不同幅度阶跃输入信号的激励下,传感

器共振峰位置变化不得超过共振频率的10%。
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