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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别这些专利的责任。
本标准由国家海洋标准计量中心提出。
本标准由全国海洋标准化技术委员会(SAC/TC283)归口。
本标准起草单位:国家海洋标准计量中心、国家海洋局南海标准计量中心。
本标准主要起草人:于建清、翁德显、朱丽萍、张岳洪、秦鑫培。
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海洋测风仪器检测方法

1 范围

本标准规定了海洋测风仪器(以下简称“测风仪器”)的检测项目、检测设备、检测步骤和检测报告。
本标准适用于风速测量范围在0m/s~75m/s的螺旋桨式测风仪和二维超声波测风仪的检测。

测风传感器的检测也可参照本标准。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

JJG431—2014 轻便三杯风向风速表检定规程

JJG518 皮托管检定规程

JJG875—2005 数字压力计检定规程

3 术语和定义

3.1
螺旋桨式测风仪 propelleranemometer
以尾翼摆动后正对气流来向的方式测量风向、以气流驱动螺旋桨(旋桨)转动的方式测量风速的测

风仪器。
注:螺旋桨式测风仪主要由主壳体、旋桨、尾翼、风向变换器、风速变换器、数据采集/显示单元(以下简称“数显单

元”)组成。当风向与尾翼成某一夹角时,风对尾翼产生压力矩使其摆动,直至尾翼与风的来向一致,风向变换

器根据尾翼相对于指北标记线的角位移输出风向信号。在风力的作用下,旋桨转动,风速变换器输出与风速相

关的信号。数显单元根据风向信号、风速信号,通过相应函数计算、显示风速示值和风向示值。

3.2
超声波测风仪 ultrasonicanemometer
利用发送声波脉冲,测量接收端的时间或频率(多普勒变换)差别来计算风速风向的测风仪器。

3.3
风洞工作段的有效区 serviceareainthetestsectionofwindtunnel
具有稳定、均匀的风流场的区域,指风洞工作段的各维长度中心75%的区域。

3.4
启动风速 startingthresholdofwindvelocity
螺旋桨式测风仪由旋桨处于静止状态、尾翼与风洞气流方向所夹锐角为10°的位置释放,在气流作

用下,尾翼开始摆动而后停止,旋桨变为连续转动状态,并能采集/显示风速、风向示值的最低风速。

4 检测项目

测风仪器的检测项目包括:外观和通电检查、启动风速、风向示值误差和风速示值误差。
注:超声波测风仪不进行“启动风速”检测。
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