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力 传 感 器 的 检 验

1 范围

本标准规定了力传感器的技术要求及检验方法。
本标准适用于应变式力传感器(以下简称力传感器)的检验。其他形式的力传感器也可参照使用。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T2611—2007 试验机 通用技术要求

3 术语和定义与符号

3.1 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1.1
力传感器 forcetransducer
能感受力并将输入力转换成与其成比例的输出量(通常为电参数)的装置。

3.1.2
安全过载力 overload,safe
力传感器允许施加的最大轴向力,当该力卸除后,力传感器的技术指标保持不变。

3.2 符号

本标准使用的符号、单位和说明见表1。

表1 符号、单位和说明

符 号 单 位 说 明

Cp %FS 力传感器的蠕变

Cr %FS 力传感器的蠕变恢复

Fn N,kN 力传感器的额定力

f Hz 力传感器的固有频率

H %FS 力传感器的滞后

L %FS 力传感器的直线度

m 次 检测循环的次数

n 个 旋转方位角的个数
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