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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件是GB/Z44938《机械电气安全》的第2部分。GB/Z44938已经发布了以下部分:
———第1部分:用于保护人员安全的传感器;
———第2部分:保护人员安全的传感器的应用示例。
本文件等同采用IECTR62998-2:2020《机械安全 第2部分:应用示例》。
本文件做了下列编辑性改动:
———将标准名称改为《机械电气安全 第2部分:保护人员安全的传感器的应用示例》;
———更改了图1的形式,将IEC原文中的图片改线图;
———删除了4.2.5中的注1和注2,转化为我国标准后无意义;
———更改了IEC原文的勘误,将5.2.10中的“6.2.6”改为“5.2.6”,“6.2.3”改为“5.2.3”;
———更改了IEC原文的勘误,将表6中的“6.2.3”改为“5.2.3”,“6.2.5”改为“5.2.5”,“6.2.6”改为

“5.2.6”;
———更改了参考文献的文件清单。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国工业机械电气系统标准化技术委员会(SAC/TC231)归口。
本文件起草单位:北京机床研究所有限公司、西安交通大学、中国石油大学(北京)、东莞海裕百特智

能装备有限公司、郑州煤机智能工作面科技有限公司、黄鹄(浙江)精密机床有限公司。
本文件主要起草人:薛瑞娟、王金江、吴翟、张颖、李支康、黄祖广、赵立波、吴怡然、张培森、高知国、

王楚婷、林启敬、王留军、张文琦、董伟。
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引  言

安全相关传感器主要用于存在人员受伤风险的机械设备上。安全相关传感器可使机器在有人处于

危险状况前回复到安全状态,从而实现人员保护。目前,传感器行业主要使用通用功能安全标准

GB/T20438(IEC61508)系列标准,或者具体领域的机械标准IEC62061和ISO13849系列标准作为

安全相关产品的设计指南,但这些标准并未就对于在特定环境条件下如何避免设计失败或无法检测指

定物体,给出足够的指导,可能导致无法承受的人员风险。GB/Z44938明确了传感器或传感器系统的

功能安全,规范了传感器和传感器系统的在系统性方面的开发与集成的要求,填补了具体传感器设计标

准与电气、电子和可编程电子控制系统的通用功能安全标准之间系统性能力验证方面的空白,

GB/Z44938拟由3个部分构成。
———第1部分:用于保护人员安全的传感器。目的在于提高我国机械电气设备的安全水平,保障相

关从业人员的人身安全,指导保护人员安全的传感器的设计制造与生产使用过程,规范保护人

员安全的传感器的功能、安全及试验要求。
———第2部分:保护人员安全的传感器的应用示例。目的在于为使用第1部分提供指南和应用

示例。
———第3部分:传感器技术和算法。目的在于指导如何正确实施算法以防止人们承受不可容忍的

风险。
本文件为了GB/Z44938.1的使用提供了指南和应用示例,对GB/Z44938.1的贯彻和实施有重要

意义。
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机械电气安全 第2部分:保护人员

安全的传感器的应用示例

1 范围

本文件为GB/Z44938.1—2024的应用提供使用指南。

提供以下示例:

———与SRS/SRSS相关的应用;

———从应用的角度使用SRS/SRSS信息;

———针对特定应用将SRS融合到SRSS中;以及

———用于给定应用的适当使用说明。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T16855.1—2018 机械安全 控制系统安全相关部件 第1部分:设计通则(ISO13849-1:

2015,IDT)

GB/T19876—2012 机械安全 与人体部位接近速度相关的安全防护装置的定位(ISO13855:

2010,IDT)

GB/T36530—2018 机器人与机器人装备个人助理机器人的安全要求(ISO13482:2014,IDT)

GB/Z44938.1—2024 机械电气安全 第1部分:用于保护人员的安全相关传感器(IECTS62998-1:

2019)

ISO12100 机 械 安 全 设 计 通 则 风 险 评 估 与 风 险 减 小(Safetyofmachinery—General

principlesfordesign—Riskassessmentandriskreduction)

IEC60721-3-5 环境条件分类 第3部分:环境参数组及其严酷程度的分类分级 第5节:地面车

辆上的设备(Classificationofenvironmentalconditions—Part3:Classificationofgroupsofenviron-

mentalparametersandtheirseverities—Section5:Groundvehicleinstallations)

IEC61496-1 机械电气安全 电敏保护设备 第1部分:通用技术要求和试验(Safetyofmachin-

ery—Electro-sensitiveprotectiveequipment—Part1:Generalrequirementsandtests)

IEC61496-3 机械电气安全 电敏保护设备 第3部分:使用有源光电漫反射保护装置(AOPD-

DR)设备的特殊要求[Electricalsafetyofmachinery—Electro-sensitiveprotectiveequipment—Part3:

ParticularrequirementsforActiveOpto-electronicProtectiveDevicesresponsivetoDiffuseReflection
(AOPDDR)]

IEC62061 机械安全 关系安全的电气、电子和可编程电子控制系统的功能安全(Safetyofma-

chinery—Functionalsafetyofsafety—relatedcontrolsystems)
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