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第1章

绪论

DPU功能：

这种PDP型DPU运行在Windows CE.net 实时多任务操作系统下，是maxDNA分散控制系统的硬件处理引擎。DPU执行原始数据获得、控制、数据处理功能。

这种DPU被称作maxDPU4F，基于可以独立工作的微处理器，安装在机架上的，占用RPU柜中8-宽度maxPAC底板中的一个插槽。他被设计成与maxDNA  IOP型输入输出卡件组合共同工作，还可以和PLC、遥控终端通讯。
作为maxNET上的一个站，DPU扫描和处理可以用于maxDNA系统上的其他设备的信息。每个DPU可以：

· 综合报警和运算

· 以1毫秒的分辨率记录SOE数据

· 获得趋势信息

· 持续扫描IOP型 I/O卡件
· 执行预先设定的算法、调用功能块用于过程控制和数据采集
型号代码

Model PDP401 – DPU4F #181550
Model PDP403 – DPU4F #181550, backup电缆 #050292
Model PDP406 – DPU4F w/IRIG & Comm. #181551
Model PDP408 – DPU4F w/IRIG & Comm #181551, backup电缆#050292
DPU硬件
一个DPU由一个安装在maxPAC底盘上，带有控制处理器、输入输出处理器(IOP)的印刷电路板组成。DPU前面板带有LED状态指示灯，模式开关，后备网连接器，接管按钮，复位按钮。也可以选择带有可以用于与PLC互连的串行口连接器，以及带有BNC连接器可以与IRIG-B时间源互连的型号。参见后面的章节“前面板控制和特征”。
控制处理器

每个DPU由一个包含奔腾级控制处理器和专门用于扫描输入输出的微处理器的印刷电路板组成。这个印刷电路板上还有64 Mbytes CF卡的插槽和128 Mbytes的 DRAM。

处理性能

maxDPU4F内建一个多速处理系统，可以允许对象以三种不同的时间级别执行，从最快的10ms到半秒。一个DPU中可以执行多达8500个对象（功能块）。注意：功能块可以组合生成标准的功能库和用户功能块，比如逻辑门功能。

数据点管理系统(DPMS)，又称为分布式数据库，能够持续跟踪对象尺寸和用于每个时间级别总的执行时间。 

I/O总线界面

Motorola 68332 32-bit I/O处理器和现场可编程矩阵(FPGA)用来作为IOP 型I/O总线和用于遥控I/O应用的I/O 总线扩展卡件(BEM)的I/O总线界面。可以在每一个I/O BUS上拥有多达60个I/O板。参见出版物278563, Model IOP I/O System Installation and Preparation。564型I/O总线最大长度是30英尺。用于远程I/O连接的扩展光纤可长达2000m。

完全自我描述对象导向数据库

所有关于DPU操作的信息都保持在DPU内存中，包括标签名，描述，调整常数，报警限值等等。另外，所有图形组态数据（页号，对象位置，连线）都保存在DPU中。

这意味着：看到的组态同下装在DPU中的组态完全一致。

对象存储在分等级的数据库中，允许很容易的拷贝和粘贴数据库改变和保护控制策略。

完全适应于软件背板

通过安装软件背板，DPU可以访问任何在连接的系统内存储在任何地方暴露的数据，只要连接的系统也使用SPB（软件背板）协议。点对点传输是高速和透明的，不需要独立的代理。

软件背板使用订购服务，数据只有在探测有改变时才传输。

SOE

每个DPU内建一个SOE记录器可以监视512个输入,1S内扫描1000次，精度1ms的时间标志记录在DPU的10000事件缓存内，每个输入都可以定义数字滤波防止接点弹跳。
DPU规格

工作温度范围：0-60摄氏度

存储温度范围：-25-70摄氏度

相对湿度范围：5%--90%不凝结的

电源电压：24 Vdc ±4 Vdc
电流：0.9 A（24Vdc）

DPU的供电

使用maxDNA系统机柜内冗余的主24VDC电源。
安装DPU

DPU与maxPAC型卡件、早期的564型卡件一起安装在I/O底板上。

在标准maxPAC 底盘上决定DPU的位置

DPU应该安装在IOP型机架的最左侧，以利于散热。后备电缆和以太网通讯电缆应该绑扎在机架的左侧，弯曲半径要大于1英寸，这样有利于DPU的拔插和减少RJ45插头上的应力。第二DPU应安装在第一DPU的下方，更容易连接2英尺的后备电缆。DPU设计成可以带电插拔（24V供电）。

升级时决定DPU的位置

使用6宽度maxPAC机架时DPU可以安装在右侧，使用4宽度564型机架时，DPU可以安装在任何槽位。在任何一个例子中，移去所有支持早期DPU的安装的硬件和终端面板。安装4宽度maxPAC适配器(Metso Automation#047350)使用背板金属框架上的2个安装洞。

在DPU4E中以太网电缆可以插入终端面板，也可以直接插入DPU前面板中，但是要保证DPU的以太网设置开关和设置文件相匹配。组态设置参见第5章。
如果使用先前的DPU：DPU3、DPU4A/4B，需要安装新的以太网开关和电缆。可以就此种类型的升级咨询厂家。
对于所有的升级情况，必须安装DPU4F后备电缆（Metso Automation # 050292)。

安装步骤：

安装任何硬件之前，查阅出版物278596“电缆和配线”章节和出版物278563“Model IOP Input/Output System Installation and Preparation。”

DPU前面板控制和特征

所有 DPU的控制, 指示灯 LED, 和按钮开关都在DPU前面板上易于使用。使用前面板来监视控制DPU的不同的方面。在安装中没有内部的开关跳线用于设置。

模式开关

这个模式开关是16位置的旋转开关。在DPU复位后或重新上电后读取开关位置决定工作模式。也允许在在线运行时设置为运行、闭锁、离线。细节参见第三章。

maxNET 界面端口
提供2个以太网10/100Base-T 端口用于maxNET通讯网络。DPU 通讯配置为 10Mbit 全双工, 100Mbit全双工, 或自适应。通过把DPU的CF卡插入读卡器并联接到工作站上运行DPU4FSetup 应用程序来完成以上的配置。 参见第5章。

网络状态指示灯

这些指示灯显示maxNET 网的连结状态。

后备网端口

一个 100 MB以太网接口用来传递数据库信息到热备用DPU。定制的5类线以太网电缆 (Part #050292)使用这些口来连结DPU。状态信号也通过这个口在DPU间传递用来指示哪个DPU在控制。

后备网指示灯

显示DPU后备对的冗余状态。

串口（可选择的）

这个可选择的串口是一个8针RJ45型连接器，支持 RS232 信号电平。 这个端口可以用于为DPU连接外部的PLC型设备。

复位按钮

按下这个按钮就会导致DPU停止控制进行复位。不应该随便按下这个按钮，因为会导致控制的严重破坏。更多信息参见第3章。

IOM状态指示灯

显示IOM处理器的工作状态。

I/O状态指示灯

显示I/OM总线的传输工作状态。

CP 状态指示灯
该指示灯报告控制处理器的健康状态。

State 指示灯
该指示灯报告当前DPU的控制状态。

接管按钮
按下这个按钮，会强制以前非活动DPU变成活动的。这不应该随便按下这个按钮，因为非活动DPU有可能没有控制能力，就会导致控制出现严重后果。

IRIG-B端口 (可选的) 
IRIG端口是一个 BNC 型连接器支持与GPS接收机的连结。这样就可以与全球时钟同步。

第2章 Seq Chapter \h \r2
DPU前面板连接器
绪论

DPU所有的输入输出连接器都在前面板上： 

· 两个10/100以太网端口
· 一个后备连结端口
· 一个串口（可选）
· 一个IRIG-B界面（可选择）
本章描述每个连结的一些细节。
以太网连结
DPU拥有使用RJ-45插头的双10/100Base-T 端口用于以太网通讯。A/B网都是独立工作的。因为以太网通道是互相独立的，一个网络或处理器产生的故障不会影响另外一个的工作，或导致控制被接管。以太网信息的发送接收基于DPU的以太网地址，受控制处理器影响到最小。

 以太网交换机的配置 

每个DPU 通过两个交换机同网络连接，一个是A网，一个是B网，以太网交换机连接到DPU的端口应该配置为10Mbps 或 100Mbps全双工。自动适应也能支持，但一般不是首选的。交换机和交换机互联端口应该配置为100M或1000M全双工。如何改变交换机端口设置请参考交换机的说明书。
注意：当使用思科2950交换机时，交换机和DPU都设置为自动适应的。
后备网连结
一个100 Mbps 以太网连结用于在后备对DPU之间传递数据库信息。5(e )类线 (Metso #050292) 通过RJ-45连接器连结DPU后备对。第二DPU一般安装在第一DPU的下层机架。 

串口

DPU前面板设有8针串口连接器。

表 2-1 提供了各个针的定义。 信号电平符合标准的RS232规范。
当使用DPU后备对时，串口支持冗余。只有当该DPU “工作”时，串口才运作。非工作DPU上的串口是关闭的。这就要求有在两个DPU和RS232设备之间的冗余电缆 (Metso Automation # 050355) 。这种电缆有RJ45 用于每个DPU，还有一个公用的带有阳头（male pins）的DB9 连接器。 

表 2-1. RJ-45 串口针脚定义 
	DPU4F针号 
(RJ45) 
	信号定义 
	冗余电缆 #050355 
针号 (DB9 – male pins) 

	1 
	NC 
	

	2 
	NC 
	

	3 
	NC 
	

	4 
	地 
	5 

	5 
	RxD 
	2 

	6 
	TxD 
	3 

	7 
	CTS 
	8 

	8 
	RTS 
	7 


IRIG-B端口（可选择）
该端口用来连接外部时间源，该连接器是BNC型，属于变压器耦合。 更多细节参见第8章。
第3章 Seq Chapter \h \r2
DPU开关设置和按钮控制
绪论

DPU4F拥有一个圆形16进制旋转模式开关以及一个复位按钮和一个接管按钮。模式开关用来决定DPU的工作模式。 
模式开关的设置 
圆形16进制旋转模式开关位于DPU4F的上部。 下面定义了每个设置的模式，分别用于正常工作和测试。一个“X”位于 “通常用到” 列内表示这种模式是DPU的最终用户有可能用到的。其他的模式用于厂家测试。
	设置
	通常用到 
	描述

	0 
	X 
	在线，数据库改变被锁定。 

	1 
	X 
	离线，输出冻结，状态灯变红，可以从1→F改变而不需要复位DPU。

	2 
	
	(保留)

	3 
	
	(保留)

	4 
	
	(保留)

	5 
	
	(保留)

	6 
	
	(保留)

	7 
	
	(保留)

	8 
	
	这是一个高级选项，在正常功能上附加有诊断功能，可以使用本地键盘，监视器，鼠标，有一些诊断信息，用于工厂调试。DPU性能会被降级。

	9 
	
	也使用本地鼠标，键盘，监视器，有诊断功能。退出时总是复位DPU。

	A 
	
	(保留)

	B 
	X 
	使用此模式后的DPU复位将使CF卡中的数据库清空，然后进入F方式的在线，一旦进入在线模式，要将开关设置到F方式以免下次的复位清空数据库。


	C 
	X 
	网络更新方式：使用固定IP/MAC地址，在DPU需要被配置用于首次使用或改变地址时。在CF卡上的软件也被升级。

	D
	
	诊断模式，用于工厂测试。DPU的应用程序不会自动开始。

	E 
	X 
	网络更新方式：用于升级软件（CF卡中的）以及必要的参数配置。

	F 
	X 
	正常方式，可以使用闪存中的数据库。


使用Reset按钮
按下这个按钮会导致DPU停止控制进行复位。不应该随便按下这个按钮，因为会导致控制的严重破坏。
如果复位按钮被按，按下时间少于2S，DPU会存贮当前配置的数据库然后复位（软复位）；如果被按下的时间超过3S，DPU会立即复位（硬复位），而不存贮当前数据。注意：正常工作时DPU会不断存贮数据库到CF卡中，典型的5分钟一次。如果一个硬复位执行，DPU仍然包含一个最近的数据库而且一旦恢复将试图进行控制。这不同于以往的旧DPU。旧DPU当时不会进行例行的存盘。在旧DPU中硬复位会阻止存盘，DPU出现空白。如果想防止旧数据库的使用和控制，方式开关拔到B。DPU会在接下来的启动中清空数据库。
使用接管按钮
接管按钮压下后，原先非活动DPU会活动（go active）起来。这不应该随意进行的，因为非活动DPU可能不具有控制能力就接管了。这有可能会对你的控制造成严重后果。 

如果在一个非活动的独立DPU（例如没有后备DPU）上按下接管按钮，这个非活动DPU就会不顾它自己的健康状态、数据库、钥匙开关位置就接管。
如果在一对互为冗余的DPU对中的非活动DPU上按下接管按钮，则此非活动DPU只要是“hot”的，他就会不管自己的健康状态和方式开关位置就由非活动转到活动状态。Hot DPU是指有数据库并与其DPU对中其他DPU中的数据库匹配（甚至是空的数据库）。 

一旦接管发生，一个当前不活动的DPU会warm起来（与活动dpu同步数据库），当其变热（非活动DPU的数据库与活动DPU匹配），如果活动DPU的质量显著地低于非活动DPU的质量时，接管会自动发生。
要使一个非活动DPU成为活动的，可以终结掉当前活动的DPU，比如拔出活动的DPU，或使活动DPU成为“Forcefatal”。
在一个活动的DPU上按下此按钮，无任何影响。
第4章 Seq Chapter \h \r2
DPU状态LED灯
绪论

dpu前面板的9个指示灯的含义在本章描述。这些灯可以显示或闪烁为红、绿黄等颜色或不亮来指示硬件的各种状态。 
下面分开描述各种状态指示灯。 

网络状态指示： 
maxNET A 网状态指示– 1 个绿灯 和1个黄灯
maxNET B 网状态指示– 1 个绿灯 和1个黄灯 

Backup 连结状态指示– 1 多色的灯 绿/红/黄 
工作状态指示： 
IOM 状态指示 –1 多色的灯 绿/红/黄 

I/O 状态指示– 1 多色的灯 绿/红/黄 

CP 状态指示 –1 多色的灯 绿/红/黄 

状态指示 –1 多色的灯 绿/红/黄 

指示灯显示的颜色代码与下列状态有关： 

• DPU 引导Windows CE 

• DPU 正常工作时 

• DPU 响应软复位 

当DPU正在引导WINDOWS CE时的指示灯状态

下面描述了指示灯的一系列响应。 

复位后
复位后，IOM和CP会变黄，其它的会灭，一旦WINCE下载到内存，CP（控制处理器）就会初始化FPGA（可编程矩阵）。这引起IOM变红，I/O灯灭。CP然后释放IOM，执行一个启动诊断，诊断时，I/O灯会快速变化，完成后，IOM灯变绿，I/O灯灭。
如果CF卡的BIOS不同于板载闪存的，板载闪存上的BIOS将被改写。这时，CP和State灯将交替闪红光。注意：不要在此时停止DPU，否则损坏闪存，DPU只能返厂维修。一旦BIOS被改写，dpu会进行另外一个复位过程。多数的升级并不需要改变BIOS。
接下来CP变黄，此时建立数据库。可能时间长达30S，取决于数据库的大小。然后，CP灯进行绿/黄闪烁（健康的心跳）。State灯可能临时变红然后变绿。
A\B网灯开始黄闪，直到DPU听到本域内其它站的广播，A\B网灯就会黄常亮。然后绿常亮。如果持续黄，表示DPU收到一个别的站发来的不能与此DPU通信的信息。
dpu正常工作时：
maxNET 网络灯：
	LED 
	绿
	黄
	黄闪
	灭

	A\B网灯
	正常
	部分有故障
	网络故障：不能听到其他站
	DPU未工作或灯坏


** 每个设备 (DPU和工作站) 发送包含一个所有来自当前接收信息的站的清单。如果DPU接收的来自其他站的信息中没有来自自己的信息，DPU就会亮黄灯。问题可能来自本站或来自其他站。 
 普通状态灯：
	LED
	绿
	黄
	红
	灭

	BackUp灯
	后备网工作正常
	后备网部分有故障
	不能确定后备DPU

	DPU不工作或灯坏

	IOM
	正常
	N/A
	故障或超时
要求复位
	IOM未初始化

	I/O
	所有已配置的I/O卡正常
	部分卡件故障
	无工作正常的卡
	无卡配置或IOM故障


	CP
	黄/绿闪，正常，常绿：CP故障
	小于20S的常黄：下装、保存数据库。大于20S的常黄：CP故障
	卡件故障
	卡件故障

	STATE
	见下表
	DPU未工作或灯坏


DPU STATE 灯 
	DPU状态
	活动DPU
	不活动DPU

	独立
	绿
	黄

	后备热身中
	绿/红闪
	黄/红闪

	热后备
	绿/黄闪
	黄/灭闪

	冗余状态，但无后备卡
	绿/灭闪
	N/A

	离线
	红
	红

	引导启动
	灭，然后红闪
	灭，然后红闪


DPU正常工作时虚拟的I/O状态指示灯

DPU4E有4个I/O LED。DPU4F将这4个灯合并为一个。在maxVUE 的DPU4F详细画面 和DPU4F冗余对的详细画面中显示了4个单独的虚拟灯。这些灯显示4个I/O队列中每一个的状态。不同类型和不同类型的一些I/O模块指定不同的队列。下表显示不同类型和用途的IO模块的队列指定。 
	I/O Card
	DI  LED
	AO/DO LED
	AI  LED
	Unlabeled LED 
(Item Queue)

	SOE DI 
	X
	
	
	

	慢速 DI 
	
	
	X
	

	
	
	
	
	

	AI 564 
	
	
	X
	

	TC 564 
	
	
	X
	

	RTD 564 
	
	
	X
	

	AO 564 
	
	X
	
	

	Counter Timer 564 
	
	
	X
	

	
	
	
	
	

	Quad PAT 564 或 maxPAC 
	
	X
	X
	

	输出驱动器 564 
	
	
	
	X

	DO 564或 maxPAC 
	
	X
	
	

	
	
	
	
	

	AI maxPAC 
	
	
	X
	X

	TC maxPAC 
	
	
	X
	X

	RTD maxPAC 
	
	
	X
	X

	AO maxPAC 
	
	X
	X
	

	Counter Timer maxPAC 
	
	
	X
	X

	
	
	
	
	

	Over Speed Module maxPAC 
	
	
	X
	X

	Turbine Valve Module maxPAC 
	
	
	X
	X


软复位时的状态指示灯
存数据到CF时，CP、State变红，然后DPU复位，I/O、CP变黄，其它灭。
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在DPU的CF内存安装WIN.CE和maxDNA软件
绪论

DPU应用CF卡存贮和找回所有软件和配置信息。CF卡是非挥发的，可以拿出来更新或转移配置到另一个DPU4。这种工业级64M CF卡允许在恶劣环境中使用和多次写入。如果要替换CF卡，请使用Metso part # 050263。 

CF卡中包括：
•核心处理器需要的WinCE操作系统和应用固件：
• I/O管理器 (IOM) 闪存固件
•共享内存FPGA（现场可编程处理器）的配置文件
• IO  FPGA的配置文件
• IOM诊断代码固件
•内建的BIOS代码
•初始化文件：DPU名字，IP地址，通用配置信息
DPU也需要升级以便更新固件
使用DPU4FSETUP软件写CF卡

有两个基本方法去更新CF卡
 1. DPU安装在I/O机架中，通过以太网更新CF。需要运行在模式E下来更新软件。模式C用来更新软件和DPU的整个配置文件，甚至允许IP地址更新。
 2. 如果DPU未安装在机架上，使用与maxSTATION的USB接口连接的读卡器更新CF卡。
可以在DPU4F setup 运行后单击其顶部的？来获取有关更新CF卡的详细帮助。
运行DPU4FSetup 程序， 选择 开始-所有程序-maxDNA-maxDPU Utilities-DPU4FSetup.
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冗余DPU的操作
绪论

在冗余配置中，两个DPU连结成互为冗余的DPU对。一个DPU设计成第一DPU单元，另一个为第二DPU单元，第二DPU的IP地址总是大于第一DPU，第一DPU是偶数的地址，第二DPU是奇数地址。
自动接管和人工接管
过程控制能够自动地接管 (Failover情况下), 或手动接管。自动接管是根据两个DPU的健康状态在DPU间自动发生的。 

自动接管 /
当第一DPU发生了一个严重的诊断警报或第一到第二DPU的通讯失去，即发生过程控制从第一DPU到第二DPU的自动地接替。然而，如果第二个DPU本身正有一个严重的诊断警报，它会拒绝接过控制权，除非第一DPU失电或复位。
人工接管 
手动按下非活动DPU的接管按钮，接管就会发生，当然，非活动DPU要想接管必须足够健康，如果非活动DPU存在一个严重诊断报警或致命报警，接管被忽略。更多接管按钮的讨论，参见 第3章中 “使用接管按钮” 

后备健康状态的定义

下面的后备健康状态用来确定哪个DPU保持或被接管控制：

1: 完全健康或足够健康
一些不严重的错误，限度以下的IO错误
活动但不能听到其后备DPU 

A和/或B网口（其中一个中断时间持续超过5分钟） 

2: 一些错误，总算能运行，
A和/或B网口（其中一个中断时间超过5分钟）
有一些I/O错误超过限度，部分I/O正常 

PULSE错误 

TIME错误 

3: 严重错误，必要时才运行 

A、B网都不工作 

数据库过期 

IOM诊断错误
                  所有IO故障
4: 致命错误: 根本不能运行
下面的表格描述了根据健康状态哪个DPU会活动。 

当前活动的DPU状态 
	状态 
	1 
	2 
	3 
	4 

	1 
	当前活动 
	后备
	后备
	后备

	2 
	当前活动
	当前活动
	后备
	后备

	3 
	当前活动
	当前活动
	当前活动
	后备

	4 
	当前活动 
	当前活动
	当前活动
	都不工作 


表的含义就是：只有同等健康或更健康才能接过控制权
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启动DPU 

起动状态 

本章告诉你如何： 

• 启动一个独立DPU
•启动一个后备对中的DPU
• 替换后备对中的DPU
当DPU首次上电, 它会检查闪存中是否有效的配置和数据库存在，并且打算去调用它们。在调用配置前，它会收听后备连接去发现是否另一个活动的DPU处于控制状态。
如果没有后备DPU出现，（无后备连接通讯，无A/B网络通讯，在后备连接电缆上无活动脉冲）那么DPU开始调用配置，试图作为一个独立DPU或一个备份DPU，当没有别的DPU活动后，它开始活动。
如果一个后备DPU出现，这个DPU通过后备连接去听另一个DPU是独立还是冗余。如果听到是冗余的，这个非活动DPU会清除自己的配置/数据，通过后备连接去搜集数据/配置。这个DPU从空状态到达一个热身状态最后到达热备用，如果收到接管命令，随时去接管。
空DPU的启动

如果一个新DPU刚投入运行，明智的做法是清除它内存中的旧配置，可以在上电前，模式开关拔到B。如果一个DPU已经通过“启动一个独立DPU”中描述的启动顺序，确保模式开关回到F防止将来发生冷启动。
注意：一个DPU改变其安装位置后，如果IP地址也不一致，应该更新CF卡文件，（用DPU4SETUP程序），这个应用缺省的是自动清除所有组态数据库，建议这个DPU模式开关也应在就位前改为B，以保证DPU会进行冷启动。
独立DPU的启动

在允许dpu控制以前， 执行下面的步聚去确认DPU已经完成配置，如果没有不完整配置就不能投入在线。
启动一个独立DPU:
1. 拿出CF卡插在工作站的读卡器上，运行DPU4FSETUP程序，去初始化该卡，这个应用会配置IP地址，是否冗余（选独立），网速/双工，软件版本。重新插入CF卡到DPU。注意：如果选择的是第一DPU而不是独立DPU，这个DPU就不能在后备电缆未插入前进入在线。
2. 方式开关选B去要求一个冷起动。
3. 插入DPU到插槽并扭紧螺钉。
4. 插入A网线，如果可用，再插入B网线，A在上B在下。
5. 4.0版本软件要求有一个后备电缆(Metso # 050292)插入或一个跳线塞(Metso # 081388)安装在后备口上，才能投入在线。4.1版本的单DPU不再需要跳线塞，当然该单DPU要选择“独立”的冗余设置。
6. 等待CP灯开始黄/绿闪，DPU开始工作。
7. 拔模式开关到F。
8. 使用DPU4F的详细状态画面核实DPU的运作。
9. 使用maxtools下装DPU配置到该DPU。
10、确认它所有的报警，并确认报警已经清除。
11、利用解冻，使输出可以改变
启动后备对DPU
启动一个DPU后备对首选先启动第一DPU，到第一DPU正常工作后启动第二DPU。
1. 拿出第一DPU CF卡插在工作站的读卡器上，运行DPU4FSETUP程序，去初始化该卡，这个应用会配置IP地址，是否冗余（选Primary），网速/双工，软件版本。重新插入CF卡到DPU。在第2dpu上重复该工作，但是选择Secondary。

2. 设置第一dpu方式开关为B去要求一个冷起动。
3. 插第一DPU到机架中，但是不插入插槽。
4. 插入AB网线。
5. 插入后备联接线。如果不插后备线去启动，将不能在线。DPU 在电缆插入后必须重启。

6. 完全插入第一DPU并上紧。
7. 等到CP灯正常。
8.  模式开关拔到F。
9. 看前面板指示灯是否正常。
    •“A” 网 – 绿
    •“B” 网 – 绿  双网，灭 单网 
    •Backup –灭（第二DPU工作后变黄，第二DPU的也变黄）
•IOM –绿
•I/O –灭
    •CP –黄/绿闪
    •State –绿（第二DPU开始工作后变黄）
10．使用DPU4F详细状态画面去核对DPU是否工作。第一DPU应该是活动独立的。
11. 重复2-10步进行第二DPU的工作，第一DPU仍然是活动独立的，第二DPU应该是非活动独立的。
12. 确认清除报警。
13. 使用MAX DPUTOOLS从工作站中下装组态到第一dpu.
14. 使能后备，确认第二DPU完全热身。 
15. 利用解冻，使输出可以改变。
替换后备对中的DPU
当进行这个操作时应该注意的是阻止新单元获得控制权，直到它正确地配置和升级。执行下面的步骤来保证一个不期望的自动切换不发生在替换DPU过程中。
1． 确保留下的DPU是活动的和没有严重突出的报警。 
2． 拔出被替换的DPU，离开电源，但不从机架上取下。
3． 从被拔出的DPU上拔下后备电缆、A、B网线。  
4． 拔出DPU，离开机架。 

 5.把CF卡从原先DPU转移到新DPU，或者使用DPU4F SETUP工具配置一个新的DPU。配置正确的IP，DPU名称等参数很重要。
6． 设置新dpu方式开关选B去要求一个冷起动。
7． 把新DPU插到机架上，但是插入程度不能够上电。
 8. 插入A、B网线。
9．插入后备网线。NOTE: 如果DPU不插后备线启动，将不能在线。DPU 在这个电缆插入后必须重启。

10. 完全插入第一DPU并上紧。.  
11. 等到DPU的CP灯正常，dpu正常工作。
12. 模式开关拔到F。
13. 一且DPU热身，指示灯应该如下：
     •‘A’ Network –绿 

•‘B’ Network –绿 双网   灭 单网
 •Backup –绿
•IOM –绿
•I/O –绿有冗余I/O板    灭：无冗余I/O板
 •CP –黄/绿闪
•State –黄闪
14. 确认，清除所有报警。
被故障接管后重新启动DPU
如果一个非活动DPU发现活动DPU有问题，它就会接管控制，并强迫对方不再活动。如果那个原来活动的DPU还在工作，它会探测到自己失去控制权，并进入离线状态，使自己的STATE灯变红，在这种模式下这个DPU不会从那个新的活动DPU获得数据去变暖，除非人工干涉。
注意：不要复位那个新的活动DPU，因为没有可用的后备，而且所有输出都会复位。压下现在非活动DPU的复位按钮，它会重新启动，如果有可能，它会变暖。如果它不能完全变暖，它应该被替换。
报警通告
诊断性报警（DPU上发生的）作为远方报警会邮寄到工作站报警列中。指示灯也会指示某些致命的诊断性报警。参考出版物 278558, Alarm Message Reference Guide
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IRIG-B接口界面
绪论

PDP406 类型和PDP408类型都使用#181551 DPU4F, #181551 DPU4F支持一个外部时间源。其前面板上有一个BNC插头，用来和IRG-B时间源互联。以GPS为代表的，这种时间源提供一个同GMT同步的精确时间。

支持的接口: IRIG-B 幅度调制(B122) 

信号输入: 500 mV -- 10V 峰-峰 

输入阻抗: >10K
调制率: 2:1 -- 4:1
maxDNA培训资料 ( 277589 (
maxDNA培训资料 ( 277589 (

