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前　　言

　　本标准等同采用ＩＳＯ５３４４：２００４《电动振动发生系统　性能特性》（英文第二版）。

本标准等同翻译ＩＳＯ５３４４：２００４，在标准结构和技术内容上与其完全一致。为便于使用，本标准对

ＩＳＯ５３４４：２００４做了如下编辑性修改：

———在标准名称的第一段名称之后使用括号，增加了“（设备）”一词；

———删除了ＩＳＯ５３４４：２００４的前言，重新编写了本标准前言；

———将“本国际标准”一词改为“本标准”；

———用小数点符号“．”代替英文中作为小数点的逗号“，”。

本标准代替ＧＢ／Ｔ７６７０—１９８７《电动振动试验设备特性的描述方法》。

本标准与ＧＢ／Ｔ７６７０—１９８７相比主要变化如下：

———修改了标准名称。

———调整了标准结构并对标准技术内容作了较大的修改。本版与原标准的技术内容基本没有可比

性（见１９８７年版的全文；本版的全文）。

———修改了引言并将其从原标准的正文中分离出来，独立编在前言之后（见１９８７年版的引言；本版

的引言）。

———第２章中增加了“规范性引用文件的导语”（见１９８７年版的第２章；本版的第２章）。

———删除了“符号”和“单位与量值”两章（见１９８７年版的第３章和第４章）。

———除了保留术语“力”以外，更换了１１条术语和定义，并新增加了５条术语和定义（见１９８７年版

的第５章；本版的第３章）。

———更换了附录Ａ的内容（见１９８７年版附录Ａ；本版的附录Ａ）。

———删除了附录Ｂ（见１９８７年版的附录Ｂ）。

本标准的附录Ａ为资料性附录。

本标准由全国机械振动、冲击与状态监测标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ５３）提出并归口。

本标准负责起草单位：长春试验机研究所有限公司。

本标准参加起草单位：苏州苏试试验仪器有限公司、苏州东菱试验仪器有限公司、北京机械工业自

动化研究所、兵器工业第２０２研究所。

本标准起草人：王学智、袁松、徐立义、江运泰、朱晓民、顾国富、武元桢。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ７６７０—１９８７。
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引　　言

　　用户希望自己的设备长期无故障地工作。本标准的主要目的是为电动振动设备和系统制定并提供

性能测量方法，以确保这些设备和系统的可靠性。某些可靠性的保证是通过将振动器、放大器和这一系

统作为一个整体进行持久试验后而提供的，但不是决定性的。

如果电动振动设备和系统的所有来源都?用相同的方法，则这些方法详细说明了性能条款和可靠

性条款的意义。比较不同来源的性能和可靠性条款是很有用的。

本标准中的许多方法适用于写入采购规范中用以说明交货时进行的验收试验。

特别是与持久试验有关的那些方法都是费时昂贵的，一般在产品研发过程结束后以及在开始批量

生产之前都是在其来源进行此类试验。这些方法通常是用来确定和验证在供销技术文件中公示的额定

性能。在与投标的供方协商后，采购规范的制定者可以提出设备验收试验的简化方法，另一个可选的方

法是：可以提出认可由来源按程序所做的全部试验并取得了相互满意结果的书面保证书。

Ⅳ
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电动振动发生系统（设备）　性能特性

１　范围

本标准规定了电动振动发生系统（设备）的性能特性和性能试验条件，并给出了能够由设备制造者

提供的附加的设备特性一览表（见附录Ａ）。这些资料可供用户或设备规范的制定者在考虑到设备实际

应用的同时来选择所述的系统。

本标准为不同来源的放大器和振动器组成的系统制定了系统性能的计算方法。这样计算的系统性

能不如由实际的振动器和放大器组成的系统实测的性能精确，并建议保存所计算的振动力。本标准能

够最理想地单独规定获取的所需振动器和（或）放大器相互关系的数据，特别是能够获取要在现有设备

上打算增添的振动器或放大器的数据。本标准也能够最理想地确定性能计算的置信度。

本标准适用于产生正弦、随机和脉冲的直线振动设备。本标准蕴含着所有振动系统（设备）起码在

低量级下都适用于正弦试验的含义，因为试样响应的评定、随机传递函数的测定和冲击试验都需要正弦

性能。当规定随机性能时意味着还包含某些正弦性能。同样，当规定冲击性能时也意味着包含某些正

弦性能，但不必包含随机性能。

注：预计使用本标准的有三类人员：设备的供方、设备的买方和设备的检测机构。设备的供方要说明可达到的“额

定”性能，一般在供销技术文件中说明。设备的买方要说明其将会接受的设备的“规定”性能，一般要小于或等

于额定性能。检测机构要“提供”设备测试和检查的结果，一般要出具包含有测量条件和每次测量准确度，以

及用诸如波形、性能曲线图和数值表等进行具体说明的书面报告。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准。然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研

究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＩＳＯ２０４１：１９９０　振动与冲击　词汇

ＩＳＯ１５２６１　振动与冲击发生系统　词汇

３　术语和定义

ＩＳＯ２０４１、ＩＳＯ１５２６１确立的以及下列术语和定义适用于本标准。

３．１

　　电动振动发生器　犲犾犲犮狋狉狅犱狔狀犪犿犻犮狏犻犫狉犪狋犻狅狀犵犲狀犲狉犪狋狅狉

振动器　ｖｉｂｒａｔｏｒ

由固定磁场和装于该磁场中采用合适交变电流激磁的线圈的相互作用所产生的激振力来驱动的振

动发生器。

［ＩＳＯ２０４１：１９９０，定义２．９２］

注１：除非对运动部件、振动台的台体和底座有特别限制以外，这种电动振动发生器还包括：通用绕组、控制与驱动

电缆、冷却流体软管、励磁电源和冷却、消磁、保护与安全系统。

注２：本标准中，下标“ｖ”用于表示“电动振动发生器”术语的简略词“振动器”，振动器一词与本术语具有相同意义，

通常在工业中使用。

３．２

　　功率放大器　狆狅狑犲狉犪犿狆犾犻犳犻犲狉

放大器　ａｍｐｌｉｆｉｅｒ
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