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GB/T 44850—2024

前   言

本文件按照 GB/T 1.1—2020《标准化工作导则　第 1 部分：标准化文件的结构和起草规则》的规

定起草。

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。

本文件由中华人民共和国公安部提出。

本文件由全国道路交通管理标准化技术委员会（SAC/TC 576）归口。

本文件起草单位：公安部交通管理科学研究所。

本文件主要起草人：孙巍、应朝阳、范志翔、吴云强、秦征骁、穆文浩、赵玉娟、韩伟、薛栋吉。
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GB/T 44850—2024

引   言

为保障我国智能网联汽车高质量快速发展，国家有关部门陆续出台系列政策。2018 年 4 月，工业

和信息化部、公安部、交通运输部发布《智能网联汽车道路测试管理规范（试行）》（工信部联装〔2018〕
66 号），提出智能网联汽车上道路测试前需进行必要的自动驾驶功能试验；2021 年 7 月，结合道路测试

经验，工业和信息化部、公安部、交通运输部修改发布了《智能网联汽车道路测试与示范应用管理规范

（试行）》（工信部联通装〔2021〕97 号），调整了自动驾驶功能测试项目并增加了示范应用的相关规定。

2023 年 11 月，工业和信息化部、公安部、住房和城乡建设部、交通运输部联合发布《关于开展智能网联

汽车准入和上路通行试点工作的通知》（工信部联通装〔2023〕217 号），在智能网联汽车道路测试与示

范应用的基础上，对具备量产条件的搭载自动驾驶功能的智能网联汽车产品开展准入试点，并提出了

运行安全要求。

为规范和提升网联环境下的车辆智能管理标准化水平，2020 年 4 月，工业和信息化部、公安部、国

家标准化管理委员会联合发布《国家车联网产业标准体系建设指南（车辆智能管理）》（工信部联科

〔2020〕61 号），构建了包括登记管理、身份认证与安全、智能网联汽车运行管理及车路协同管控与服务

等内容的车辆智能管理标准体系。其中，智能网联汽车运行安全测试相关标准主要包括：测试技术要

求、测试项目和方法、公共道路测试环境技术条件、半开放道路测试环境技术条件等 4 项国家标准，以

及虚拟测试场景要素及设置要求、封闭场地测试场景要素及设置要求、半开放道路测试场景要素及设

置要求、公共道路测试场景要素及设置要求、测试车载终端技术条件、半开放道路测试管理平台技术条

件、公共道路测试管理平台技术条件、测试评价数据交换规范等 8 项公共安全行业标准。上述系列标

准从测试技术条件、测试项目和方法、测试环境、测试场景、测试应用平台和工具、测试评价数据交换等

方面，构建了较为完备的智能网联汽车运行安全测试标准体系。

本文件结合我国智能网联汽车技术的发展现状，面向智能网联汽车运行安全测试，从标准化项目

内容、规范化流程方法、科学化结果分析等 3 个维度，提出了适用于智能网联汽车运行安全测试的项目

和方法，以期为智能网联汽车运行安全测试提供标准依据，为公安机关交通管理部门开展智能网联汽

车登记管理提供技术支撑。

考虑到真实道路交通环境的复杂性，本文件提出的典型测试场景无法完全体现智能网联汽车处理

全部现实场景的表现，仅通过本文件的相关要求无法保证 3 级驾驶自动化（有条件自动驾驶）及以上级

别的智能网联汽车应对全部复杂的交通环境。
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智能网联汽车运行安全测试项目和方法

1　范围

本文件描述了智能网联汽车运行安全测试相应的测试方法。

本文件适用于 GB/T 40429 规定的 3 级驾驶自动化（有条件自动驾驶）及以上级别的智能网联汽

车开展运行安全测试，包括智能网联乘用车、客车、货车和专项作业车。

其他具有自动驾驶功能的载运工具参照使用。

2　规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文

件，仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于

本文件。

GB 5768（所有部分）　道路交通标志和标线

GB 14886　道路交通信号灯设置与安装规范

GB 14887　道路交通信号灯  
GB 19151　机动车用三角警告牌

GB/T 24720　交通锥

GB/T 24973　收费用栏杆

GB/T 28650　公路防撞桶

GB/T 43766　智能网联汽车运行安全测试技术要求

GB/T 43758.1　智能网联汽车运行安全测试环境技术条件　第 1 部分：公共道路

3　术语和定义

GB/T 43766、GB/T 43758.1 界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1
运行安全测试　driving safety test
运用场地测试、道路测试、仿真测试等方式，对智能网联汽车基本驾驶能力、安全文明驾驶能力以

及应急避险能力进行评价的活动。

3.2
目标车辆　target vehicle；TV
配合测试车辆完成测试工作的乘用车、仿真车等设备。

3.3
设计运行条件　design operational condition
驾驶自动化系统设计时确定的适用于其功能运行的各类条件的总称。

注 1： 驾驶自动化系统功能运行条件包括设计运行范围、车辆状态、驾乘人员状态及其他必要条件。

注 2： 设计运行范围是指驾驶自动化系统设计时确定的适用于其功能运行的外部环境条件，典型的外部环境条件有

道路、交通、天气、光照等。

[来源：GB/T 40429—2021，2.12，有修改]
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