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引  言

  本规范根据JJG1066—2011 《精密离心机》给出的校准用仪器的技术要求、校准

项目和校准方法等,结合双离心机的自身特性编写。
本规范为首次发布。
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双离心机校准规范

1 范围

本校准规范规定了双离心机的校准项目和校准方法,适用于双轴平行的双离心机的

校准。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

JJG1066 精密离心机

JJF1426 双离心机法线加速度计动态特性校准规范

GJB585A 惯性技术术语

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语和定义

JJG1066—2011、JJF1426—2013和GJB585A—1998确立的以及下列术语、定义

和符号适用于本标准。

3.1 双轴同步角速率相对误差 relativeerrorofbiaxialsynchronizationanglerate
主离心机和从离心机以相同的角速率反向旋转,主离心机角速率和从离心机角速率

差值与给定角速率的比值。

3.2 双轴平行度 biaxialparallelism
主离心机平均轴线和从离心机平均轴线在铅垂面的夹角。

3.3 初始相位角 initialphaseangle
从离心机从角位置零位旋转至从离心机机械零位所转过的角度。

3.4 初始相位角误差 initialphaseangleerror
双离心机给出的初始相位角与校准获得的初始相位角的差值。

3.5 俯仰失准角 pitchmisalignmentangle
加速度计输入轴方向与主离心机产生的离心加速度方向,两者在垂直面内的夹角。

4 概述

4.1 原理

双离心机一般由主离心机以及安装在主离心机转盘或转臂上的从离心机组成,且主

离心机、从离心机的旋转轴互相平行。通过控制主离心机、从离心机的同时旋转运动,
能够复现出不同波形的线加速度、角速度等物理量。

双离心机工作原理如图1所示,O1 为主离心机的旋转中心,O2 为从离心机的旋转

中心,A 为从离心机台面上与O2 距离为R2 的一点。R1 为主、从离心机旋转中心之间
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